AA.I.1

Pentru a proiecta micromotorul de current continuu al unui injectomat se ia ca model un motor de current continuu care are momentul cuplului 
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 şi dimensiunile indicate în figură. Ştiind că arborele electromotorului de referinţă se execută din oţel ce are modulul de elasticitate transversal 
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 să se determine săgeata arborelui micromotorului în ipoteza reducerii numai a dimensiunii longitudinale cu 
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AA.I.2

Construcţia unei centrifugi de laborator necesită o transmisie prin curea rotundă pentru care se cunosc: distanţa dintre axele roţilor transmisiei 
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AA.II.1
Pentru proiectarea unei transmisii cu roţi de fricţiune folosită la antrenarea rotorulu unei pompe peristaltice rotative, componentă a dializorului, s-a adoptat un model având dimensiunile de 10 ori mai mari care poate transmite un moment de torsiune 
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. Să se determine momentul transmis de către transmisia miniaturizată, dacă se întrebuinţează acelaşi material ca şi pentru model.
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AA.II.2
Un injectomat are în componenţă un reductor ca cel din figură şi un şurub prelucrat precis pe arborele său de ieşire. Pentru reductor se cunosc: 
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AC.I.1

Pentru comandarea pistonului seringii unui injectomat se foloseşte un releu electromagnetic miniaturizat pentru construcţia căruia se consideră ca model un releu de putere, care are arcurile contactoare confecţionate din oţel de arc cu 
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. Arcurile lamelare sunt, în ambele cazuri, încastrate la un capăt, iar forţa acţionează la capătul liber.
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AC.I.2

Un stand experimental are în componenţă un reductor ca cel din figură şi un disc perforat pe arborele său de ieşire. Pentru reductor se cunosc: 
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AC.II.1
Pentru a proiecta micromotorul de current continuu al unui injectomat se ia ca model un motor de current continuu ce are momentul cuplului 
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AC.II.2
Pentru antrenarea unui ventilator al unui aparat de aer condiţionat se prevede o transmisie prin aderenţă, fără sfârşit, cu ajutorul unei curele trapezoidale, care se calculează în condiţiile satisfacerii următorilor parametrii funcţionali: puterea transmisă şi măsurată la arborele condus 
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Construcţia unei centrifugi de laborator necesită o transmisie prin curea dinţată pentru care se cunosc: pasul curelei 
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