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Subiecte (Numarul β)

1.3 puncte Fie matricea A =

(
1 2
3 13

)
. Calculati factorizarea LU-Crout (uii = 1) pentru matricea

A. Scrieti o functie MATLAB, function [L U] = Crout(A), pentru A ∈ Rn×n.

2.3 puncte Se considera un vector x ∈ Rn, ||x||2 = 1 si se formeaza vectorul u = x+e1√
1+x1

si matricea

H = In − uuT . a) Sa se calculeze ||u||2. b) Sa se arata ca H este ortogonala si ca
Hx = −e1.

3.2 puncte Pornind de la relatia de recurenta care defineste diferentele divizate F0[x0] = f(x0),

Fp[x0, x1, · · · , xp] = Fp−1[x0,x1,···,xp−1]−Fp−1[x1,x2,···,xp]

xo−xp
, sa se arate ca avem formula de cal-

cul: Fp[x0, x1, · · · , xp] =
∑p

i=0
f(xi)∏p

j=0,j 6=i
(xi−xj)

. Scrieti o functie MATLAB care calculeaza

difetentele divizate: function d = DifDiv(x,y).

4.2 puncte Pentru functia f(x) cunoscuta prin tabelul urmator, calculati functiile spline polinomiale

de ordin 2, s0(x) si s1(x), unde s′′0(1) = 2, s′′1(3) = −1 si x = [1 3 3], f = [3 4 1].

5.2 puncte Rezolvati, eficient din punct de vedere al implementarii, prin eliminare gaussiana, ur-

matorul sistem de ecuatii lineare A=[3 2 102; 2 -3 101; 1 1 2], b=[101;96;2]. (Hint:
scalare)


