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- pentru RAN: 
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- pentru SAT:  











CsatC

B
n

si

s

ss

iti

tiQtQ
dt

tdQ

)(

)()()(
 ;     cu 

)1(1 0 



 n

s ; 

( s  este constanta de timp de stocare, dată de relaţia semiempirică în care   
este eficienţa emitorului şi cu valori comparabile cu ale lui n ). 
 

Comutarea TBIP 
  

Schema de comandă: 
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Graficele mărimilor electrice din circuit: 
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a) comutarea directă: 
 a1) timpul de întârziere: 
- schema echivalentă pentru circuitul de intrare  
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- variaţia tensiunii pe baza tranzistorului după aplicarea saltului de tensiune 
de comandă: 
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- se atinge tensiunea de deschidere a TBIP dacă 0int )( BEB Vtv  ; rezultă: 
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 a2) timpul de creştere: 

 - se stabileşte curentul de bază:  
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 - se aplică metoda sarcinii pentru RAN: 
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 - influenţa capacităţii de barieră a joncţiunii Colector-Bază, bcC : 
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sarcină în bază, conform ecuaţiei metodei sarcinii, Bi  fiind curentul de bază 
determinat de circuitul exterior); 
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- se remarcă influenţa foarte mare a celui de al doilea termen şi a lui 0 . Deci: 
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Terminarea comutării directe: 
 - în RAN:  pentru  BcrC iti 09,0)(  '3,2 ncrt   (mare); 

 - în SAT:  pentru 
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 - pentru ca 0crt  este necesar ca: 0  cât mai mic, bcn C,  cât mai 
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În continuare, se acumulează sarcină în bază: 
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 Rezultă: 
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 b) comutarea inversă 
- până la eliminarea sarcinii din bază, tensiunea BEV  rămâne la valoarea de 
deschidere; circuitul echivalent: 
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- curentul de bază va fi: 
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