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 marginile de zgomot statice: 

 
 - definite în raport cu tensiunea de prag logic: 
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- pentru un circuit simetric: 
 DDVMZHMZL 5,0  (egale, maxime); (se apropie de inversorul 
ideal); 
- conform definiţiei: 

 - se determină )1(' iV  şi )1('' iV  pentru tranzistoare cu parametri 
simetrici: 
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 - se calculează marginile de zgomot: 
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 - egale şi mari; 
 Concluzie: marginile de zgomot statice sunt garantate la valori de:  
  .45,03,0 DDV  
* importanţa tensiunii de alimentare asupra caracteristicii de transfer: 
  
 pDD VV 2   pDD VV 2   pDD VV 2  

          - nu –  
 




