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- importanţa lui maxDDI pentru creşterea puterii disipate cu frecvenţa; 

- influenţa tensiunii de alimentare; pentru pDD VV 2 , 0max DDI . 

 
regimul tranzitoriu 

 
- sarcină capacitivă, sC ; 
- fenomene fizice la ambele comut: 
 

 
- forma de undă completă: 
 

 
 
 a) comutarea directă 
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- P1-P2: se deschide Tn, se închide Tp; 0
21
PPt ; 

- P2-P3: Tn deschis în saturaţie (se descarcă sC ), Tp blocat: 
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 - condiţia de trecere a lui Tn în regiunea liniară ( pGSDS VVV  ): 
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- P3-P4: Tn deschis în regiunea liniară, Tp blocat: 
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- se poate explicita tensiunea funcţie de timp: 
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- timpul 
43PPt se defineşte ca fiind intervalul de timp după care s-a parcurs 
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- durata frontului descrescător: 
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- influenţa prametrilor circuitului asupra timpilor de comutaţie; 
 
 b) comutarea inversă: 
- P4-P5: se deschide Tp, se închide Tn; 0

54
PPt ; 

- P5-P6: Tp deschis în saturaţie (se încarcă sC ), Tn blocat: 
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 - condiţia ca Tp să iasă din saturaţie:   
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 - rezultă: 
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- P6-P1: Tp deschis în regiunea liniară, Tn blocat: 
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 - condiţia iniţială: po Vv )0( . 

 - se notează:  uvV oDD    cu: pDD VVu )0(  şi dudvo  ; 
 - se obţine: 
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comutarea directă, cu variabila u : 
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- se obţin următorii timpi de comutaţie, la fel ca la comutarea directă: 
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- concluzii:  
  - comportare simetrică la cele două tranziţii; 
 - influenţa puternică a tensiunii de alimentare. 
- exemplu numeric:  
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puterea disipată în regim tranzitoriu  

 
- componenta determinată de regimul tranzitoriu al capacităţilor de sarcină; 
 * suma puterilor disipate la cele două tranziţii: 




